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에이아이알 주식회사는

창업 2년차 스타트업의 4S  Technology를 상호 변경하여 2025년 8월 AiR로 새롭게 시작합니다.

: 센서와 센서 플랫폼을 활용한 AI 지능화 기술의 시대, AiR은 다양한 인프라와 자율화 플랫폼에 기술적 한 

발짝 앞서 나가겠습니다.

에이아이알은 AI 지능화 시대에 핵심 기술 요소인 센서와 센서 플랫폼을 개발 및 상용화하고 시장의 리더로 

나아가기 위해 최선을 다하고 있습니다.

미래의 다양한 산업의 고객사에 맞춤 기술을 제공하기 위한 혁신적이며 높은 기술적 대응 능력을 갖출 수 

있도록 최선의 노력을 다하겠습니다.

회사 인사말

현재 회사 자료는 관계자 여러분들의 편의를 위하여 작성된 것입니다. 회사 경영 방침에 따라 Product 또는 

Technology는 변경 될 수 있습니다.

유의사항
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General status(일반 현황) 

회사명 AiR Inc.(에이아이알 주식회사)

대표이사 최환성 대표

설립일 2025년 7월 30일(4S Technology 2023년 2월 10일)

주소 경기도 의왕시 성고개로 53, 617호(포일동)
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RADAR SENSOR
1. 주차 유도 관제 Radar Sensor

주차 유도 관제 시스템 60GHz Radar Sensor Application 60GHz 레이더 센서의 Spec.

➢ 주차장의 각 주차면(주차 공간)에 설치, 해당 공간에 차량이 주차 실시간 감지 운전자 주차 공간을 안내 센서

➢ 기존 센서 차별화 : 사물 분류 알고리즘(AI, 딥러닝), 감지면 최대 4면, 통신 방식 : 유무선, 차량과 직접 통신 

가능, 스마트 주차 관제를 위한 위치 추적, 실시간 차량과 통신 기능

➢ 응용 분야 : 스마트  시티, 보안 관제 시스템, 입출입 카운터 시스템, 재실 감지 시스템 등

➢ 고객사(협력 개발) : 주식회사 대영아이오티
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RADAR SENSOR
2. In-Cabin Monitoring Radar

인캐빈 모니터링 60GHz Radar Sensor Application 60GHz 레이더 센서의 Spec.

➢ 미래차 운전자 및 탑승자의 모션 및 생체 신호 감지, 차량 내 승객 안전 및 도난 경보 시스템에 활용 

➢ 심박 또는 호흡 감지 가능 

➢ 기존 센서 차별화 : 레이더 파형 데이터 분석, 학습(AI, 딥러닝), 사물 분류 정확도 향상, 어른과 아이 분류 

기능

➢ 응용 분야 : 후석 승객 감지 시스템, 헬스케어 시스템, 자율 주행 인케빈 시스템
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RADAR SENSOR
3.  초 근거리 Radar

USRR(Ultra short range radar) 60GHz Radar Sensor Application 60GHz 레이더 센서의 Spec.

➢ 안테나 내장 소형 레이더 칩셋을 이용한 초소형 레이더, 초음파 센서 대체 가능

➢ 다양한 Object 감지 기능

➢ 기존 센서 차별화 : 레이더 파형 데이터 분석, 학습(AI, 딥러닝) 결과 판단 정보 전달, 자율주행(주차) 근거리 

감지, 포인트 클라우드 기능

➢ 응용 분야 : 초근거리 레이더 시스템, 자율주행 및 자율 주차 시스템, 로봇, 스마트 팩토리

Detection result(1) 
R: 3.0956
Φ: -28.029
Detection result(2) 
R: 2.1107
Φ: -0.50002
Detection result(3) 
R: 1.0788
Φ: 30.5051
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Vision Sensor
1.  VSLAM

Visual SLAM using Depth(Stereo) Camera Algorithm Application Depth Camera Spec.(HW used)

➢ 카메라로 획득한 영상에서 특징점을 검출, SLAM Map 개발, 자율주행, 로봇 등 다양한 App. 활용

➢ LiDAR에 비해 더 넓은 영역에 대해 특징점을 찾기 가능, 다양한 분야 응용

➢ 1 대의 카메라의 영상데이터를 이용해 SLAM 뿐만 아니라 다양한 App.에 적용 

➢ 고용량의 영상데이터를 실시간으로 처리 고속의 인터페이스(MIPI CSI-2/USB3.1/GMSL2)를 사용, 데이터 

병렬처리(GPU – Nvidia jetson series)

Depth(Stereo) Camera

Real Space (Key points)

Jetson orin nano

SLAM Mapping Jetson orin nano Spec.(HW used)

Stereo Depth Camera : Intel realsense D435i

➔ Replaceable

Minimum performance for Visual SLAM



AiR Inc. 8

Vision Sensor
2. Obstacle Avoidance 

Obstacle Avoidance System Algorithm Application

(39, 97, 2349)

➢ 차량 전방 물체 감지 : 단순 객체 유무 감지 또는 Deep learning을 적용한 객체 분류 가능

➢ Depth 정보 이용, 감지 객체 정확한 위치 추정

➢ 구조광 카메라(HW) 활용, 어두운 공간 전방 장애물 감지 SW

➢ 감지된 물체 위치정보 활용, 차량 정지 또는 회피 제어 SW

➢ 자율주행, 로봇, AMR 등 다양한 활용 Algorithm Application

Depth Camera Spec.(HW used)

Stereo Depth Camera : Intel realsense D435

➔ Replaceable

Depth Image

Image Processing Algorithms

* Object Detection

* Classification (Deep learning)

* Clustering / Segmentation

* Camera calibration (coordinate system)
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